Automartyczny podajnik

otaskownikow —

Urzgdzenie ALRS zostalo zaprojektowane do
automatycznego podawania pltaskownikow do
stac]i ciecia w maszynach HYDRACROP.

Jednostka skiada sie z jednego (1) podajnika
rolkowego napedzanego przez silnik
kontrolowany za pomocg sterowania
numerycznego OMROM. Plaskownik jest
przytrzymywany za pomocg dociskow
hydraulicznych (4), prowadzonych przez rolki
state (5) 1 prowadzace (6) regulowane za
pomocy srub napedzanych recznie.. Materiat

przesuwa sie wzdluz 6 metrowego stotu (7) na
rolkach.

Jakosc ciecia plaskownikow jest zapewniona
przez maszyne HYDRACROP, wyposazong w
stacje ciecia plaskownikow.

Tradycyjne nieefektywne dziatanie, polegajgce
na recznym popychaniu matenatu do przodu az
osiggnie zamierzong pozycje zostalo zmienione,
na rzecz oszczednoscl czasu | zwiekszone]
produktywnosci 1| dokfadnosci.

ALRS

Predkosc przemieszczania jest programowalna
1 osigga wartosc max. 18 m/min.

Pomiar wylkonywany jest za pomocg enkodera
z doktadnoscig pozycjonowania 0,2 mmy/m.

System podawania mozZe przyjgc plaskowniki
od 40mm do 600mm szerokosci o maksymalneg]
diugosci 7m. Poza tym, przy uzyciu dodatkowego
stotu rolkowego, moga byc podawane elementy
o nieckreslone) diugosci (max. waga 600kg).

Programowanie jest proste, a jednostka
kontrolna posiada pamiec do wprowadzenia
wielu roznych dlugoso jakie majg byc ciete wraz
w Zadang iloscig.



